COACH 02

Wyznaczanie prdkosci rozchodzenia s¢ dzwigku w powietrzu.
(Metoda przesurcia fazowego).

Program:Coach 6

Cwiczenie

PTSN Coach 6\ Pomiar predkosci\
Coach02.cma

Cel ¢éwiczenia:

- Przedstawienie metody wyznaczaniadkosci rozchodzenia sidzwigku
korzystajcej z przesugcia fazowego nedzy sygnatami zarejestrowanymi przez
dwa detektory. Wyznaczenie waito predkosci rozchodzenia sidzwicku
W powietrzu.

Uktad pomiarowy:

— dwa jednakowe detektorywdicku (np. CMA sound sensor 01
— zrodto dzwieku — kamerton,

- tasma metrowa,

- konsola pomiarowa CoachLaB|I

— komputer, program Coach 6.
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1. Przygotowanie programu Coach 6 do przeprowadzemidagrow. Proponowane
ustawienia zostaty zapagne wéwiczeniu Coach02.cma .
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,0kno pracy”.
Zaleznosci czasowe
sygnatéw dwickowych
rejestrowanych przez oba
detektory.

.ciekawostka”
Wzajemna zatenos¢ wielkosci
sygnatéw dwickowych
rejestrowanych przez oba
detektory — wykres fazowy.
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* Okno 1 - Zalenosci czasowe sygnatowzdiickowych rejestrowanych przez oba
detektory. Czas pomiaru 10msegstotliwos¢ probkowania 20/ms.

* Okno 2 - Wzajemna zataos¢ wielkosci sygnatow dwickowych rejestrowanych przez
oba detektory — wykres fazowy.

* Okno 3 — Tabela, do ktorej nalewpisywa wyznaczony na podstawie wynikow
zarejestrowanych w oknie 1 czas przelatwigku miedzy mikrofonami
I zmierzory, odlegtag¢ migdzy tymi mikrofonami. Tabela nie rownie:
zawiera predkosci wyliczane automatycznie, niezatee dla kadego
pomiaru.

e Okno 4 — Wykres zalmosci t(s) wykonywany automatycznie na podstawie wgmik
zawartych w tabeli.

2. Przedstawienie metody wyznaczaniadiosci rozchodzenia sidzwigku.
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PTSN — COACH 02 2



Wskazdbwki:

o Zarejestrowadzwick dla r&znych ustawié detektorow.

e Zwr0ci¢ uwag; na wptyw ustawienia detektorow na rejestrowaneikiyn

e Zaproponowé metod wyznaczania dkaosci rozchodzenia sidzwigku.

*  Wyliczy¢ predkosci rozchodzenia sidzwicku w powietrzu dla jednego
pomiaru.

3. Wyznaczanie mdkosci rozchodzenia sidzwicku w powietrzu.
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Table 2 % E=imi
5 t v DQ%F\ths(m)

(m) (ms) (m/s) nsf x
0.20 1.00 200004 07F x
0.30 1.00 300.00 08E
0.40 1.20 333.33 05E
0.50 2.05 243.90 D4E p
0.60 2.10 26571 03 295 m/s
0.70 2.25 311.11 02
0.80 2.40 333.33 3 tms)
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Wskazowki:

Wykona szereg pomiaréw dla zdych odlegtéci miedzy detektorami
dzwigku. Wyniki nalery wpisa w tabet. (Uwaga: ,Przewijd’ tabek do
pocztku)

Skorzysté z Narzdzia\ Process/Analyze\ Slope w celu oszacowania
wspotczynnika okrédajacego zalenos¢ przebytej drogi od czasu —gplkosé.
Dopasowa prost do zalenaosci przebytej drogi od czasu. Wspotczynnik
nachylenia jest warfoia predkosci rozchodzenia gidzwigku.

4. Eksperymentalne wyszukanie (meiquiob i beddw) odlegtdci miedzy detektorami,
dla ktorych maksima (minima) obu rejestrowanychdfatickowych g w tym samym
miejscu na skali czasu (drgania fatwdekowej w tych miejscachasw tej samej
fazie). Szukana odlegté (najmniejsza, rina od zera taka odlegid jest dugdcia
badanej fali dwigkowej.
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